ANNEXE 4 = Ecrans « MEMO »
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Mise en instabilite spirale — Sortie par un contre a la commande extéerieure
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Remarque = le contre a la commande généere une entrée en résonnarnce <vibrations>




ANNEXE 4b = Analyse des datas « MEMO » - Mise en virage
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ANNEXE 4c = Analyse des datas « MEMO » - Instabilité en virage
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Infinity tumblings < Ralil RODRIGUEZ >
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